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Nationales Vorwort 
 
Diese Technische Spezifikation CLC IEC/TS 61851-3-4:2023 hat den Status einer nationalen 
elektrotechnischen Norm gemäß ETG 1992. Bei ihrer Anwendung ist dieses Nationale Vorwort zu 
berücksichtigen. 
 
Für den Fall einer undatierten normativen Verweisung (Verweisung auf einen Standard ohne Angabe des 
Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die 
Verweisung auf die jeweils neueste Ausgabe dieses Standards. 
Für den Fall einer datierten normativen Verweisung bezieht sich die Verweisung immer auf die in Bezug 
genommene Ausgabe des Standards. 
 
Der Rechtsstatus dieser nationalen elektrotechnischen Norm ist den jeweils geltenden Verordnungen zum 
Elektrotechnikgesetz zu entnehmen. 
 
Bei mittels Verordnungen zum Elektrotechnikgesetz verbindlich erklärten rein österreichischen 
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Zeitpunkt der Herausgabe dieser rein österreichischen elektrotechnischen Norm. Zum Zeitpunkt der 
Anwendung dieser rein österreichischen elektrotechnischen Norm ist der durch die Verordnungen zum 
Elektrotechnikgesetz oder gegebenenfalls auf andere Weise festgelegte aktuelle Stand zu 
berücksichtigen. 

– Informative Anhänge und Fußnoten sowie normative Verweise und Hinweise auf Fundstellen in anderen, 
nicht verbindlichen Texten werden von der Verbindlicherklärung nicht erfasst. 

 
Europäische Normen (EN) von CENELEC werden gemäß den CENELEC-Regeln durch Veröffentlichung 
eines identen Titels und Textes in das Gesamtwerk der nationalen elektrotechnischen Normen übernommen, 
wobei der Nummerierung der Zusatz OVE vorangestellt wird. 
Die nachstehende Tabelle listet jene nationalen elektrotechnischen Normen auf, die in Titel, Nummerierung 
und/oder Inhalt (nicht ident) von den zitierten internationalen bzw. europäischen Standards abweichen. 
 

 

 
Europäische Norm 

 
Internationale Norm 

 
Nationale elektrotechnische Norm 

HD 60364 (alle Teile) IEC 60364 (alle Teile) OVE E 8101:2019-01-01 
 

 
OVE E 8101  Elektrische Niederspannungsanlagen 
 

 



CLC IEC/TS 61851-3-4TECHNISCHE SPEZIFIKATION

TECHNICAL SPECIFICATION

SPÉCIFICATION TECHNIQUE Dezember 2023
ICS 43.120

Deutsche Fassung

Konduktive Ladesysteme für Elektrofahrzeuge – Teil 3-4:
Gleichstrom-Versorgungseinrichtungen für Elektrofahrzeuge mit

Schutzwirkung durch doppelte oder verstärkte Isolierung – Allgemeine
Definitionen und Anforderungen für CANopen Kommunikation

(IEC/TS 61851-3-4:2023)
Electric vehicles conductive charging system – Part 3-4:

DC EV supply equipment where protection relies on
double or reinforced insulation – General definitions

and requirements for CANopen communication
(IEC/TS 61851-3-4:2023)

Système de charge conductive pour véhicules électriques –
Partie 3-4 : Exigences relatives aux véhicules électriques

légers – Définitions générales relatives à la communication
(IEC/TS 61851-3-4:2023)

Diese Technische Spezifikation wurde von CENELEC am 2023-12-04 angenommen.

CENELEC-Mitglieder sind verpflichtet, das Vorhandensein dieser TS in der gleichen Weise wie bei einer EN
anzukündigen und die TS auf nationaler Ebene unverzüglich in geeigneter Weise verfügbar zu machen. Es ist
zulässig, entgegenstehende nationale Normen beizubehalten.

CENELEC-Mitglieder sind die nationalen elektrotechnischen Komitees von Belgien, Bulgarien, Dänemark,
Deutschland, Estland, Finnland, Frankreich, Griechenland, Irland, Island, Italien, Kroatien, Lettland, Litauen,
Luxemburg, Malta, den Niederlanden, Norwegen, Österreich, Polen, Portugal, der Republik Nordmazedonien,
Rumänien, Schweden, der Schweiz, Serbien, der Slowakei, Slowenien, Spanien, der Tschechischen Republik,
der Türkei, Ungarn, dem Vereinigten Königreich und Zypern.

Europäisches Komitee für Elektrotechnische Normung
European Committee for Electrotechnical Standardization 

Comité Européen de Normalisation Electrotechnique

CEN-CENELEC Management Centre: Rue de la Science 23, B-1040 Brüssel
© 2023 CENELEC Alle Rechte der Verwertung, gleich in welcher Form und in welchem Verfahren,

sind weltweit den Mitgliedern von CENELEC vorbehalten.

Ref. Nr. CLC IEC/TS 61851-3-4:2023 D

Ö VE

OVE CLC IEC TS 61851-3-4:2025-01-01



CLC IEC/TS 61851-3-4:2023

Europäisches Vorwort

Dieses Dokument (CLC IEC/TS 61851-3-4:2023) enthält den Text der IEC/TS 61851-3-4:2023, die vom
IEC/TC 69 „Electrical power/energy transfer systems for electrically propelled road vehicles and industrial
trucks“ erarbeitet wurde.

Es wird auf die Möglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte berühren
können. CENELEC ist nicht dafür verantwortlich, einige oder alle diesbezüglichen Patentrechte zu identifizieren.

Dieses Dokument wurde im Rahmen eines Normungsauftrages erarbeitet, den die Europäische Kommission
CENELEC erteilt hat. Der Ständige Ausschuss der EFTA-Staaten genehmigt anschließend diese Aufträge für
die Mitgliedsstaaten.

Rückmeldungen oder Fragen zu diesem Dokument sollten an das jeweilige nationale Komitee des Anwenders
gerichtet werden. Eine vollständige Liste dieser Gremien ist auf den Internetseiten des CENELEC abrufbar.

Anerkennungsnotiz

Der Text der Internationalen Technischen Spezifikation IEC/TS 61851-3-4:2023 wurde von CENELEC ohne
irgendeine Abänderung als Europäische Norm angenommen.

In der offiziellen Fassung sind unter „Literaturhinweise“ zu den aufgelisteten Normen die nachstehenden
Anmerkungen einzutragen:

IEC 60309 Reihe ANMERKUNG Angenommen als EN IEC 60309 ReiheN1.

IEC 60364-7-722:2018 ANMERKUNG Angenommen als HD 60364-7-722:2018N2.

IEC 60990:2016 ANMERKUNG Angenommen als EN 60990:2016 (nicht modifiziert)N2.

ISO 18246:2023 ANMERKUNG Angenommen als EN ISO 18246:2023 (nicht modifiziert)N2.

N1 Nationale Fußnote: Dieses Dokument ist nicht in den Literaturhinweisen, sondern in den Normativen Verweisungen
aufgeführt.

N2 Nationale Fußnote: Dieses Dokument wird im gesamten Text nicht herangezogen.
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Anhang ZA
(normativ)

Normative Verweisungen auf internationale Publikationen
mit ihren entsprechenden europäischen Publikationen

Die folgenden Dokumente werden im Text in solcher Weise in Bezug genommen, dass einige Teile davon oder
ihr gesamter Inhalt Anforderungen des vorliegenden Dokuments darstellen. Bei datierten Verweisungen gilt
nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug
genommenen Dokuments (einschließlich aller Änderungen).

ANMERKUNG 1 Ist eine internationale Publikation durch gemeinsame Abweichungen modifiziert worden,
gekennzeichnet durch (mod.), dann gilt die entsprechende EN oder das HD.

ANMERKUNG 2 Aktualisierte Informationen über die in diesem Anhang aufgelisteten aktuellen Fassungen der
Europäischen Normen sind hier verfügbar: www.cencenelec.eu

Publikation Jahr Titel EN/HD Jahr

IEC 60309 Reihe Plugs, fixed or portable socket-outlets and
appliance inlets for industrial purposes

EN IEC 60309 Reihe

IEC 60364 Reihe Low-voltage electrical installations HD 60364 Reihe

IEC 60884 Reihe Plugs and socket-outlets for household and
similar purposes

- -

IEC 61850 Reihe Communication networks and systems for
power utility automation

EN 61850 Reihe

IEC/TS 61851-3-1 2023 Electric vehicles conductive charging system -
Part 3-1: DC EV supply equipment where
protection relies on double or reinforced
insulation - General rules and requirements for
stationary equipment

- -

IEC/TS 61851-3-5 2023 Electric vehicles conductive charging system -
Part 3-5: DC EV supply equipment where
protection relies on double or reinforced
insulation - Pre-defined communication
parameters and general application objects

- -

IEC/TS 61851-3-6 2023 Electric vehicles conductive charging
system - Part 3-6: DC EV supply equipment
where protection relies on double or
reinforced insulation - Voltage converter unit
communication

- -

IEC/TS 61851-3-7 2023 Electric vehicles conductive charging system -
Part 3-7: DC EV supply equipment where
protection relies on double or reinforced
insulation - Battery system communication

- -

IEC/TS 62196-4 2022 Plugs, socket-outlets, vehicle connectors and
vehicles inlet - Conductive charging of electric
vehicles - Part 4: Dimensional compatibility and
interchangeability requirements for DC pin and
contact-tube accessories for class II or class III
applications

- -
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Publikation Jahr Titel EN/HD Jahr

ISO/IEC 646 1991 Information technology - ISO 7-bit coded
character set for information interchange

- -

ISO/IEC 14443 Reihe Cards and security devices for personal
identification - Contactless proximity objects

- -

ISO/IEC 18092 2013 Information technology - Telecommunications
and information exchange between systems -
Near Field Communication - Interface and
Protocol (NFCIP-1)

- -

ISO 11898-2 2016 Road vehicles - Controller area network
(CAN) - Part 2: High-speed medium access
unit

- -

ISO 11898-5 2007 Road vehicles - Controller area network
(CAN) - Part 5: High-speed medium access
unit with low-power mode

- -

ISO 11898-6 2013 Road vehicles - Controller area network
(CAN) - Part 6: High-speed medium access
unit with selective wake-up functionality

- -

CiA 302-1 2009 CANopen additional application layer
functions - Part 1: General definitions

- -

CiA 302-2 2009 CANopen additional application layer
functions - Part 2: Network management

- -

CiA 302-3 2010 CANopen additional application layer
functions - Part 3: Configuration and program
download

- -

CiA 305 2013 CANopen layer setting services (LSS) and
protocols

- -

Industrial communications subsystem based
on ISO 11898 (CAN) for controller-device
interfaces - Part 4: CANopen

EN 50325-4 2002

Secondary lithium batteries for light EV (electric
vehicle) applications - Part 1: General safety
requirements and test methods

EN 50604-1 2016
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1 Anwendungsbereich

Dieser Teil von IEC 61851, der eine Technische Spezifikation ist, ist anzuwenden für die CANopen-
Kommunikation für die konduktive Übertragung elektrischer Energie zwischen dem Versorgungsnetz und einem
elektrischen Straßenfahrzeug oder einem entnehmbaren wiederaufladbaren Energiespeichersystem (RESS,
en: rechargeable energy storage system) oder einem bordeigenen wiederaufladbaren Energiespeichersystem
(RESS) eines elektrischen Straßenfahrzeugs.

Das Energiemanagementsystem (EMS) zur Steuerung der Energieübertragung zwischen Batteriesystemen
und Spannungswandlereinheiten (VCU, en: voltage converter units) legt die Kommunikation für alle Geräte fest,
die an der Steuerung des Energiemanagements beteiligt sein können.

Das grundlegende Anwendungsprofil für Energiemanagementsysteme (EMS) besteht aus IEC TS 61851-3-4,
IEC TS 61851-3-5, IEC TS 61851-3-6, IEC TS 61851-3-7.

2 Normative Verweisungen

Die folgenden Dokumente werden im Text in solcher Weise in Bezug genommen, dass einige Teile davon oder
ihr gesamter Inhalt Anforderungen des vorliegenden Dokuments darstellen. Bei datierten Verweisungen gilt
nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in Bezug
genommenen Dokuments (einschließlich aller Änderungen).

IEC 60309 (alle Teile), Plugs, socket-outlets and couplers for industrial purposes

ANMERKUNG Angenommen als EN IEC 60309 ReiheN1.

IEC 60364 (alle Teile), Low-voltage electrical installations

IEC 60884 (alle Teile), Plugs and socket-outlets for household and similar purposes

IEC 61850 (alle Teile), Communication networks and systems for power utility automation

IEC TS 61851-3-1:2023, Electric vehicles conductive charging system - Part 3-1 DC EV supply equipment
where protection relies on double or reinforced insulation - AC and DC conductive power supply systems

IEC TS 61851-3-5:2023, Electric vehicles conductive charging system - Part 3-5: DC EV supply equipment
where protection relies on double or reinforced insulation - Pre-defined communication parameters and general
application objects

IEC TS 61851-3-6:2023, Electric vehicles conductive charging system - Part 3-6: DC EV supply equipment
where protection relies on double or reinforced insulation - Voltage converter unit communication

IEC TS 61851-3-7:2023, Electric vehicles conductive charging system - Part 3-7: DC EV supply equipment
where protection relies on double or reinforced insulation - Battery system communication

IEC TS 62196-4, Plugs, socket-outlets, vehicle connectors and vehicles inlet - Conductive charging of electric
vehicles - Part 4: Dimensional compatibility and interchangeability requirements for DC pin and contact-tube
accessories for class II or class III applications1

ISO/IEC 646:1991, Information technology - ISO 7-bit coded character set for information interchange

ISO/IEC 14443 (alle Teile), Identification cards - Contactless integrated circuit(s) cards - Proximity cards

ISO/IEC 18092:2013, Information technology - Telecommunications and information exchange between
systems - Near Field Communication - Interface and Protocol (NFCIP-1)

1 In Vorbereitung. Stand zum Zeitpunkt der Veröffentlichung: DTS.
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