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Nationales Vorwort 
 
Diese Europäische Norm EN 61851-21-1:2017 + AC:2017 hat den Status einer nationalen elektrotechnischen 
Norm gemäß ETG 1992. Bei ihrer Anwendung ist dieses Nationale Vorwort zu berücksichtigen. 
 
Für den Fall einer undatierten normativen Verweisung (Verweisung auf einen Standard ohne Angabe des 
Ausgabedatums und ohne Hinweis auf eine Abschnittsnummer, eine Tabelle, ein Bild usw.) bezieht sich die 
Verweisung auf die jeweils neueste Ausgabe dieses Standards. 
Für den Fall einer datierten normativen Verweisung bezieht sich die Verweisung immer auf die in Bezug 
genommene Ausgabe des Standards. 
 
Der Rechtsstatus dieser nationalen elektrotechnischen Norm ist den jeweils geltenden Verordnungen zum 
Elektrotechnikgesetz zu entnehmen. 
 
Bei mittels Verordnungen zum Elektrotechnikgesetz verbindlich erklärten rein österreichischen 
elektrotechnischen Normen ist zu beachten: 
– Hinweise auf Veröffentlichungen beziehen sich, sofern nicht anders angegeben, auf den Stand zum 

Zeitpunkt der Herausgabe dieser rein österreichischen elektrotechnischen Norm. Zum Zeitpunkt der 
Anwendung dieser rein österreichischen elektrotechnischen Norm ist der durch die Verordnungen zum 
Elektrotechnikgesetz oder gegebenenfalls auf andere Weise festgelegte aktuelle Stand zu 
berücksichtigen. 

– Informative Anhänge und Fußnoten sowie normative Verweise und Hinweise auf Fundstellen in anderen, 
nicht verbindlichen Texten werden von der Verbindlicherklärung nicht erfasst. 

 
Europäische Normen (EN) von CENELEC werden gemäß den CENELEC-Regeln durch Veröffentlichung 
eines identen Titels und Textes in das Gesamtwerk der nationalen elektrotechnischen Normen übernommen, 
wobei der Nummerierung der Zusatz OVE vorangestellt wird. 

Das CENELEC Corrigendum EN 61851-21-1:2017/AC:2017 wurde eingearbeitet und durch einen 
senkrechten Strich am linken Seitenrand gekennzeichnet. 

Erläuterung zum Ersatzvermerk 

Gemäß Vorwort zur EN wird das späteste Datum, zu dem nationale (elektrotechnische) Normen, die der 
vorliegenden Norm entgegenstehen, zurückgezogen werden müssen, mit dow (date of withdrawal) festgelegt. 
Bis zum Zurückziehungsdatum (dow) 2020-10-27 ist somit die Anwendung folgender Norm(en) noch erlaubt: 

ÖVE/ÖNORM EN 61851-21:2002-12-01, teilweise. 
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Bedingungen festgelegt sind, unter denen dieser Europäischen Norm ohne jede Änderung der Status 
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Auf dem letzten Stand befindliche Listen dieser nationalen Normen mit ihren bibliographischen Angaben 
sind beim CEN-CENELEC Management Centre oder bei jedem CENELEC-Mitglied auf Anfrage 
erhältlich. 

Diese Europäische Norm besteht in drei offiziellen Fassungen (Deutsch, Englisch, Französisch). Eine 
Fassung in einer anderen Sprache, die von einem CENELEC-Mitglied in eigener Verantwortung durch 
Übersetzung in seine Landessprache gemacht und dem CEN-CENELEC Management Centre mitgeteilt 
worden ist, hat den gleichen Status wie die offiziellen Fassungen. 

CENELEC-Mitglieder sind die nationalen elektrotechnischen Komitees von Belgien, Bulgarien, 
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Europäisches Vorwort 

Der Text des Dokuments 69/507/FDIS, zukünftige 1. Ausgabe der IEC 61851-21-1, erarbeitet vom IEC/TC 69 
„Electric road vehicles and electric industrial trucks“, wurde zur parallelen IEC-CENELEC-Abstimmung 
vorgelegt und von CENELEC als EN 61851-21-1:2017 angenommen. 

Nachstehende Daten wurden festgelegt: 

– spätestes Datum, zu dem dieses Dokument auf 
nationaler Ebene durch Veröffentlichung einer 
identischen nationalen Norm oder durch Anerkennung 
übernommen werden muss (dop): 2018-04-27 

– spätestes Datum, zu dem nationale Normen, die 
diesem Dokument entgegenstehen, zurückgezogen 
werden müssen (dow): 2020-10-27 

Dieses Dokument ersetzt EN 61851-21:2002 (teilweise). 

Es wird auf die Möglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte berühren 
können. CENELEC [und/oder CEN] sind nicht dafür verantwortlich, einige oder alle diesbezüglichen 
Patentrechte zu identifizieren. 

Dieses Dokument wurde unter einem Mandat erstellt, das von der Europäischen Kommission und der 
Europäischen Freihandelszone an CENELEC gegeben wurde. 

Anerkennungsnotiz 

Der Text der Internationalen Norm IEC 61851-21-1:2017 wurde von CENELEC ohne irgendeine Abänderung 
als Europäische Norm angenommen. 

In der offiziellen Fassung sind unter „Literaturhinweise“ zu den aufgelisteten Normen die nachstehenden 
Anmerkungen einzutragen: 

IEC 61851-21-2:–1) ANMERKUNG Harmonisiert als EN 61851-21-2:– 2). 

ISO 15118-3 ANMERKUNG Harmonisiert als EN ISO 15118-3. 

CISPR 16-1-4:2010 ANMERKUNG Harmonisiert als EN 55016-1-4:2010 (nicht modifiziert). 

CISPR 16-1-4:2010/A1:2012 ANMERKUNG Harmonisiert als EN 55016-1-4:2010/A1:2012 (nicht modifiziert). 

CISPR 16-1-4:2010/A2:2017 ANMERKUNG Harmonisiert als EN 55016-1-4:2010/A2:2017 (nicht modifiziert). 

                                                      

1) In Vorbereitung. Dokumentstatus zum Zeitpunkt der Veröffentlichung: IEC PRVC 61851-21-2:2017. 

2) In Vorbereitung. Dokumentstatus zum Zeitpunkt der Veröffentlichung: FprEN 61851-21-2:2017. 
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1 Anwendungsbereich 

Dieser Teil von IEC 61851 enthält zusammen mit IEC 61851-1:2010 die Anforderungen an den konduktiven 
Anschluss eines Elektrofahrzeugs (EV) an eine Wechselstrom- oder Gleichstromversorgung. Diese gelten 
nur für Bordladegeräte, die entweder am vollständigen Fahrzeug oder auf der 
Ladesystemkomponentenebene (ESA – elektrische/elektronische Unterbaugruppe) geprüft werden. 

Dieses Dokument behandelt die Anforderungen an die elektromagnetische Verträglichkeit (EMV) für alle 
Ladebetriebsarten elektrisch angetriebener Fahrzeuge während des Anschlusses an die Netzversorgung. 

Dieses Dokument gilt nicht für Oberleitungsomnibusse, Schienenfahrzeuge, Industrie-Transportfahrzeuge 
sowie Fahrzeuge, die vorwiegend abseits von Straßen eingesetzt werden, z. B. Forst- und Baumaschinen. 

ANMERKUNG 1 Spezifische Sicherheitsanforderungen, die für die Einrichtungen auf dem Fahrzeug während des 
Ladevorgangs gelten, werden in unterschiedlichen Dokumenten behandelt, wie in den entsprechenden Abschnitten 
dieses Dokuments angegeben. 

ANMERKUNG 2 Zu Elektrofahrzeugen (EV) zählen Fahrzeuge mit reinem Elektroantrieb genauso wie Plug-in-Hybrid-
Elektrofahrzeuge mit zusätzlichem Verbrennungsmotor. 

2 Normative Verweisungen 

Die folgenden Dokumente werden im Text in solcher Weise in Bezug genommen, dass einige Teile davon 
oder ihr gesamter Inhalt Anforderungen des vorliegenden Dokuments darstellen. Bei datierten Verweisungen 
gilt nur die in Bezug genommene Ausgabe. Bei undatierten Verweisungen gilt die letzte Ausgabe des in 
Bezug genommenen Dokuments (einschließlich aller Änderungen). 

IEC 60038:2009, IEC standard voltages 

IEC 61000-3-2:2014, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 3-2: Limits – Limits for harmonic current 
emissions (equipment input current  16 A per phase) 

IEC 61000-3-3:2013, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 3-3: Limits – Limitation of voltage changes, 
voltage fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with rated current  16 A 
per phase and not subject to conditional connection 

IEC 61000-3-11:2000, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 3-11: Limits – Limitation of voltage 
changes, voltage fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems – Equipment with rated current 
 75 A and subject to conditional connection 

IEC 61000-3-12:2011, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 3-12: Limits for harmonic currents produced 
by equipment connected to public low-voltage systems with input current  16 A and  75 A per phase 

IEC 61000-4-4:2012, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 4-4: Testing and measurement techniques – 
Electrical fast transient/burst immunity test 

IEC 61000-4-5:2014, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 4-5: Testing and measurement techniques – 
Surge immunity test 

IEC 61000-6-3:2006, Electromagnetic compatibility (EMC) – Part 6-3: Generic standards – Emission standard 
for residential, commercial and light-industrial environments  
IEC 61000-6-3:2006/AMD1:2010 

IEC 61851-1:2010, Electric vehicle conductive charging system – Part 1: General requirements 

CISPR 12:2007, Vehicles, boats and internal combustion engines – Radio disturbance characteristics – 
Limits and methods of measurement for the protection of off-board receivers  
CISPR 12:2007/AMD1:2009 
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